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I. Автоматизація виробничих процесів 

 

1. Тенденції вдосконалення комп’ютерно-iнтегрованих виробництв та 

технологій електронної апаратури: автоматизація, інтенсифікація, 

використання нових фізико-хімічних принципів, мікромініатюризація, 

гнучкість, групові методи, адаптивне керування, прогресивні форми 

організації. 

2. Технологічний процес (ТП) - основа виробництва. Технологічна 

документація. 

3. Основні характеристики ТП: точність, стабільність, стійкість, 

надійність, продуктивність та ефективність. Взаємозв’язок основних 

характеристик ТП. Вихід придатних виробів. 

4. Загальна характеристика технологічних систем (ТС). Аналіз 

складових ТС. Властивості та поведінка ТС. Фактори, що впливають на ТС, та 

керування ними. 

5. Методи вивчення, аналізу та синтезу, оптимізації ТС 

6. Використання теорії систем масового обслуговування, марківських 

ланцюгів, теорії графів та сіток Петрі, імітаційного моделювання під час 

дослідження ТС. 

7. Мета та задачі керування. Загальні принципи керування складними 

комп’ютерно-iнтегрованими технологічними системами. Організаційно-

технічні методи керування системами.  

8. Автоматизовані системи керування виробництвом (АСКВ). Основні 

підсистеми АСКВ та їх функціональні особливості. Структурні, 

функціональні та інформаційні модулі АСКВ. 

9. Системи автоматичного регулювання та керування (САР та САК) з 

постійними та розподіленими параметрами. Опис лінійних систем з 

постійними та розподіленими параметрами. 

10.  Багатовимірні системи управління. Стійкість багатовимірних 

систем. Керування та спостережуваність. Оптимальні стаціонарні системи 

управління. 
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II. Автоматизовані системи та методи управління ними 

 

1. Методи оптимального керування багатовимірними об’єктами. 

Принципи побудови адаптивних систем керування. 

2. Нечіткі системи автоматичного управління. Методи 

нейроуправління у адаптивних регуляторах. Інтелектуальні системи 

автоматичного управління. 

3. Ступінь автоматизації ТП: часткова, комплексна та повна. 

Автоматизація в умовах різних типів комп’ютерно-iнтегрованих виробництв. 

Оцінка рівня автоматизації виробництва, вибір та обґрунтування об’єкту 

автоматизації. 

4. Технічні засоби механізації та автоматизації ТП: їх класифікація та 

конструктивно-технологічні особливості. Вибір та обґрунтування технічних 

засобів автоматизації. 

5. Принципи побудови та конструкція роботів. Виконавчі механізми 



та приводи роботів. Принципи побудови робототехнічних систем (РТС), що 

переналагоджуються. 

6. Iнтелектуальнi роботи. Сенсорнi системи роботiв. Призначення та 

конструкцiї мобiльних роботiв. 

7. Системи автоматизованого проектування комп’ютерно-

iнтегрованого виробництва. CAD/CAE/CAD/PDM – системи.  

8. Програмно-технічні комплекси у виробництві. Інформаційне 

забезпечення САПР. 

9. Моделювання як метод аналізу об'єктів. Застосування моделювання 

при створенні та експлуатації організаційно-технічних об’єктів. Класифікація 

видів моделювання.   

10. Критерії оцінки ефективності моделювання. Послідовність 

розробки і машинної реалізації моделей систем. Формалізація опису системи: 

мета, критерії, обмеження. 
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III. Математичне моделювання систем автоматизації 

 

1. Побудова моделей систем за методом ідентифікації. Ідентифікація 

за методами найменших квадратів. 

2.  Моделювання динаміки об’єктів. Приведення моделей динаміки до 

форми Коші. Метод перетворення Лапласа.  

3. Організація імітаційного моделювання. Принципи побудови 

моделювальних алгоритмів. Форми подання моделювальних алгоритмів. 

4. Прийняття рішень в умовах ризику і невизначеності. Аналіз 

особливостей і постановка задачі прийняття рішень в умовах ризику і 

невизначеності.  

5. Математична модель формування множини альтернатив. Методика 

та критерій вибору ефективного рішення. 

6. Мови моделювання систем. Мова імітаційного моделювання GPSS. 

Пакети програм моделювання.  

7. Системологічний аналіз процедури прийняття рішень. Визначення 

абстрактної цілеспрямованої системи. Аналіз основних задач синтезу 

системи. Структура множини допустимих рішень.  

8. Формування узагальнених багатокритеріальних оцінок та 

обґрунтування моделей вибору компромісних рішень.  

9. Синтез моделі формування узагальненого критерію у процесах 

прийняття рішень. Вимірювання та масштабування часткових критеріїв.  

10. Обґрунтування правил вибору компромісних рішень. Синтез 

універсальної математичної моделі багатокритеріального оцінювання і 

оптимізації. 
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