
РЕКОМЕНДОВАНІ  
до виступу із доповіддю на підсумковій науково-практичній конференції  
зі спеціальності «Автоматизація та комп’ютерно-інтегровані технології»  

секція «МОБІЛЬНА РОБОТОТЕХНІКА ТА МЕХАТРОНІКА» 
 

Заїзд, реєстрація та поселення учасників – 23.04.19 р., Робота  конференції  – 24.04.19 р., Урочисте підведення підсумків – 25.04.19 р. 
Додаткова інформація за тел.066 148 5718 (Євсєєв Владислав В’ячеславович) 

 

№ Шифр Назва роботи Рецензент 1 Рецензент 2 Сума  
балів 

1 Гнучкий робот Моделювання впливу параметрів конструкцій 
м’яких роботизованих маніпуляторів на кут вигину 90 92 182 

2 Брильянтова рука Роботизована  рука з керуванням на основі 
нейтронної мережі 88 92 180 

3 Маневрування Оптимізація маршруту самохідного  шасі в умовах 
невизначеності 72 69 141 

4 ДРОН Оптимальна стабілізація кута тангажу 
квадрокоптера у режимі зависання 70 63 133 

 
 


